| BOLUM 4 |

MODEL SORU - 1 DEKi SORULARIN GOZUMLERI

konum

Zaman

—X

0-t zaman araliginda:

Kile L araglari +x yoéniinde esit ve sabit hizlarla ha-
reket etmektedir.

I. yargi yanhstir.
II. yargi yanlistir.
Kile L araglari arasindaki uzaklik sabit kalmaktadir.

IIl. yargi dogrudur.
CEVAP C

hhiz

» zaman

Arag, (0-t) araliginda +x yoénunde hizlanmakta,
(t-2t) arahdinda +x yoninde yavaslamakta, (2t-3t)
araliginda ise -x yonunde hizlanmaktadir. Aracin
hiz-zaman grafigi sekildeki gibidir.

CEVAP A

ESEN YAYINLARI "W\

W

t 2t 3t
-V
b ivme
a
0 » zaman
t 2t 3t

—a

0-3t araliginda aracin hiz-zaman ve ivme-zaman
grafikleri sekildeki gibi olur.

Arac t = 0 aninda x kadar Oondedir. t stirede —x
kadar yol alip baslangig noktasina geri donmdistdir.
Bu slireden sonra hareketli yine (—) yonde hareket
etmektedir. 2t aninda hareketlinin hizi sifir olup
(+) yonde yon degistirmistir. Arag, 2t aninda yon
degistirmistir.

I. yargi dogrudur.

Aracin 0-t zaman araligindaki ivme vektoru ile
t-2t zaman araligindaki ivme vektoru zit isaretlidir.

Il. yargi dogrudur.

Aracin t-2t zaman araligindaki ivme vektora ile
2t-3t zaman aralidindaki ivme vektori ayni isaret-
lidir.

Il yargi yanhgtir.

CEVAP C
Ahiz
\Y,
0 » Zzaman
t 2t 3t
L ivme
a '—E
0 ? ot 3t » zaman
-a

0-3t zaman araliginda aracin hiz-zaman ve ivme-

zaman grafikleri sekildeki gibi olur.
CEVAP D

KUVVET VE HAREKET  [1¢] -



b konum

2x

/t 2t 3t
—X

Konum-zaman grafiginde dogrunun egimi hizi
verir. K ve L nin hizlari,

JAX _2X=(X) _3x_x_\ _ )
Vic= At~ 3t-0 =3t =1~ Vk=3V, doguya
-&= 0-x _—x __
Vo= At 3t—-0" 3t =V =-V,batiya olur.

K aracindaki gézlemciye goére L aracinin hizi,

— — —

Vik =V - Vg
=-V -3V
=_4v

batiya dogru olur.
CEVAP E

Araglarin Ggl de ayni
yonde ve ayni hizla

hareket etmektedir. 2x K
Ucliniin de t siiredeki

A konum

yer degistirme miktar- X -

lan esittir. 0 zaman
t

AX = AX| = AXy =X tir. -

—X

|. yargl dogrudur.

1. yargi yanhistir.
Vi =V, - V=0
oldugundan, K aracindaki gézlemci L yi duruyor
gOrur. 1ll. yargi dogrudur.
CEVAP C

ESEN YAYINLARI "W\

W

Konum-zaman grafi-  4hz
ginin egimi hizi verir.
K ve L cisimlerinin ¢
egimleri esit oldugun-

Zaman

dan,

X

olur.

Araglar —x yonunde ayni buylklikte hizlarla git-
mektedir.

I. yargi dogrudur.

Ayni ydnde ve hizda hareket ettiklerinden 2t sure-
since birbirlerine gére konumlari aynidir.

II. yargi dogrudur.
Araclar yon degistirmemistir.
lll. yargi yanhstir.
CEVAP B

Araclar +x yoéninde p konum

hareket etmektedir.

I. yargi dogrudur.
0-t araliginda,

Ax =x—=0=x

Zaman

AX| =X —(=Xx) = 2x
olur.

II. yargr yanhstir.

—X

0-t arahiginda K ve
L araglari arasindaki
uzaklik azalmaktadir. K aracindaki goézlemci L yi
yaklasiyor gordr.
IIIl. yargi dogrudur.

CEVAP C

- 0N KUVVET VE HAREKET



9.
px(m) MODEL SORU - 2 DEKi SORULARIN GOZUMLERI
80
1. b hiz hiz
" \Y \Y
L L
0 ) 0 +I-(x +I§( N 0 Y N
T 4 t 2t zaman t 2t zaman
—401 hiz
\
o
— AX 5 M
V = — esitliginden K ve L araglarinin hizlarinin 0 _
At t —X i2t zaman
biiyikIig, V
—\/
V, = Sf‘oo = 89 = 20 mis
- Yalniz M araci 2t aninda, t = 0 anindaki konumuna
v = 0-(40) _ 40 _ .0 o
L= "a-0 ~ 4 _10m/solur donmdistdr.
CEVAP C
K aracindaki goézlemciye goére L nin hizi,
Ed - Ed
Vik =V — Vg 2. konum
=10-20 .
=-10 m/s olur. 2 .
K deki gézlemci L yi batiya dogru 10 m/s hizla
= 0 » zaman
hareket ediyormus gibi gorur. < t 2t 3t
-
=z
CEVAP B % Aracin konum-zaman grafigi sekildeki gibidir.
- CEVAP C
10. hiz o 3. v V(m/s)
\ Z 30
0 ! 2/ »zaman 20 L
—X =X 3t
-V 10 K
Konum-zaman grafiginin egimi hizi verir. Arag 0-t 0 2 4 6 8 > 1)
araliginda —x yoninde hizlanmig, t-2t araliginda
—x yéniinde yavaslamis, 2t-3t araliginda +x ydniin- Kve L araclarinin aldiklar yollar,
de hizlanmistir. Ax=120m
=10+120=130
0-t araliginda —x kadar yer degistirme yapmis ise A);K - 140 m m
t-3t araliinda Ax = —x + x = 0 olur. L
) o X =140 m
Arag 2t aninda yoén degistirmistir. X =X, =140-130 =10 m olur.
CEVAP A Buna gobre; L araci K den 10 m dndedir.
CEVAP B
4. 0-3tzaman araliginda ara- , fkonum
cin konum-zaman grafigi 5
sekildeki gibi olur.
2x
Xa-meos
0 t 2t 31 za?nan
CEVAP B

KUVVET VE HAREKET X/ -



5. hiz

0 »zaman

| ve Il zaman araliklarinda araglar arasindaki uzak-
lik artmaktadir.

Il zaman araliginda araglar arasindaki uzakhk
azalmaktadir.

CEVAP D
6. phiz
2v
K
X
v
L /
X
0 t 2t 3t G4 laman
—X
v

Sekildeki hiz-zaman grafiginde gorildigu gibi, 4t
aninda K ile L araclari arasindaki uzaklik 2x tir.
CEVAP B

7.
V(m/s)
30 K
20
/N
o N

0 »(S)
5 10 15 20

K ve L araglarinin aldiklari yollar,
_ (10+20 —
AXy = (T) .30=450m

Ax_ = (@).15 +5.10
=300 + 50

=350 m olur.

Buna gore, t = 0 aninda K araci L den 100 m geri-
dedir.
CEVAP D

ESEN YAYINLARI "W\

W

10.

0-t zaman araliginda, hiz
K araci +x yoninde V1
yavaslayip durmakta,
L araci ise —x yénun-
de hizlanmaktadir.

Axy= +x

Ax = —x O]
K ile L araglar birbiri- C
ne zit yonde hareket _,,

etmektedir.

I. yargi dogrudur.

_V

VOI'lK = 7 olur.
_ =V

Vom_ =5 olur.

Il. yargi dogrudur.

_0-V_ V
ag = t—0 -t olur.
_-=V-0__V
a'-_it—o T olur.

IIl. yargi dogrudur.

CEVAP E

Ax=125m

Xk =125m

V(m/s)

20
Ax, =100 m L

x_=25+100 = 125m 4|2
Buna gore, L araci dur-
dugu anda araglar yan
yanadirlar.

25m

K 25m
50m :25m

5 10 1(s)
CEVAP E

A hiz

0 »zaman

-V

Kile L araglari t aninda yon degistirmislerdir.
I. yargi kesinlikle dogrudur.

Kile L araglarinin t = 0 anindaki konumlari bilinme-
diginden, 2t anindaki konumlari i¢in kesin birsey
sdylenemez.

Il. yargi icin kesin birsey séylenemez.

2t aninda cisimlerin konumlari t=0 anindaki ko-
numdur. Bu konum bilinmediginden 2t-3t araligin-
da araclar arasindaki uzakliklarin nasil degisecegi
bilinemez.

lll. yargi icin kesin birsey sdylenemez.
CEVAP A

- (574  KUVVET VE HAREKET



MODEL SORU - 3 TEKi SORULARIN GOZUMLERI

\hiz

3V

2V

\VZ

0 t 5t 3t »zaman

Aracin hiz-zaman grafigi sekildeki gibidir.
Grafige gore;
I. yargi yanhistir.
1. ve lll. yargilar dogrudur.
CEVAP E

2. 0-3t zaman araliginda Hhiz

aracin hiz-zaman grafigi
sekildeki gibi olur. Vv \

3t zaman

t 2t
CEVAP C
hiz hiz
2V
v X v
X i 2x | 2X - 0 Xt 2X X -
0 t 2t 3t zaman t 2t 3t zaman
K L
Sekil-I Sekil-Il

K ve L aracglarinin hiz-zaman grafikleri Sekil-I ve
Sekil-1l deki gibidir.
AXxy = 6X, Ax =4x tir.

Buna gére, t = 0 aninda K araci L den 2x kadar ge-
ridedir.

CEVAP D
0-3t zaman aral§inda iz
aracin hiz-zaman gra- 2V
figi sekildeki gibi olur. Y
0 t 2t ?;t za=man
CEVAP A

ESEN YAYINLARI "W\

W

\hiz
2V
2x
X
\%
2x 2x 2x
0 | 1l 1 » zaman
t 2t 3t

Aracin 0-3t zaman araliginda hiz-zaman grafigi se-
kildeki gibidir. Hareketlinin yer degistirmeleri,

Axq =2x
Ax, = 4x
Axy = 3x

AXy > AXg > AXy olur.
CEVAP E

4V(m/s)

20

50m: 100m : 75m

0 5 o 5 T

Aracin hiz-zaman grafigi sekildeki gibidir.
Aracin (0-15) s araligindaki yer degistirmesi,
Ax =50+ 100 + 75=225m olur.
CEVAP D

4V(m/s)

22
20

18

48m | 76m 80m

0 4 8 T T

Aracin (0 — 12) s araliginda hiz-zaman grafigi
sekildeki gibi olur.

N
Ax =48 + 76 + 80 = 204 m olur.

Aracin (0 — 12) s araliginda ortalama hizi,

- _A_;_ 204 _
Vor = At 12 - 17 m/s olur.

CEVAP D

KUVVET VE HAREKET  JGE] -



10.

hiz
3V
2V
v Ax, i Ax
Axyy
0 »zaman
It 12t 1 3t

(0-3t) zaman araliginda aracin hiz-zaman grafigi
sekildeki gibi olur.

Sekilde gorildigi gibi, Ax, = Ax, > Ax,, olur.

CEVAP C
Kuvvet ile ivme hiz
dogru orantili oldu- 2v
gundan kuvvet-za-
man grafigi ivme- V ;
zaman grafigi ola- X1 2% aman
rak distnilebilir. 0 v 2t 3

Hiz-zaman grafiginde dogrunun altindaki alan
hareketlinin yer degistirmesini verir. Bu durumda
cismin hiz-zaman grafigi sekildeki gibidir.

_ 2Vt \AS
AX = 5 +2V.i+ V.t + 5

X
=X+2x+x+ &

2
= 9 olur.

2 CEVAP E

bV(m/s)
v +8

° 4 8 2 )
Aracin (0-12) s araligindaki hiz-zaman grafigi se-
kildeki gibidir.
Hareketli (0-12)s araliginda Ax = 120 m yer degis-
tirdiginden,

Ax=120m

(V. +V_+38)
Vod+ ——50—

4V, + (2V, +8).2 + (V, +8).4 = 120
12V, + 48 = 120
12V, =72

4+ (V, +8).4=120

V, =6 m/s olur.

CEVAP B

ESEN YAYINLARI "W\

W

MODEL SORU - 4 TEKi SORULARIN GOZUMLERI

1. Arac a sabit ivmesi ile hizlandigina gore hiz-zaman

grafigi sekildeki gibi olur. ivmesi,

b V(m/s)
11a
42 = (10a+11a) 1
2
10a
84=21.a
2 42m
a=4m/s" olur.
0 0 11t
CEVAP D
Aracin ivmesi,
=1 _
X = 5 .a.t
=1 _ e
50 = 5 .a.b
a=4m/s? olur.
Aracin 10. saniye sonunda hizi,
V=a.t=4.10 =40 m/s olur.
CEVAP D
Aracin hiz-zaman gra- AV (m/s)
figi sekildeki gibi olur. fG
Aracin 4. saniye iceri- 16
sinde yaptidi yer degis- .
tirme, 10 *
_[16+18 -
AX_[ 2 ]'1 077733 4 549
=17 m olur.

CEVAP A

KL

Y
Y.

X4

Araclar t sirede M noktasina varmis ise,

_ 1 2
x2—§.a2.t

1
2
t2 =500 = t = 10v/5 saniye olur.
|KL| uzakhgi,
Xy = |KL| + X,
a2 =|KL| + 750
) .4.500 = |KL| + 750
1000 = |KL| + 750
|[KL| =250 m olur.

750 = -~ .3.2

—_

CEVAP E

- (Z¥  KUVVET VE HAREKET



5.

Aracin ivmesi,
V2=V2+2ax
122 =82 + 2a.20
144 = 64 + 40a
80 = 40a = a = 2 m/s2 olur.

Hizi 20 m/s iken aracin harekete gegtigi noktadan
uzakligi,

V2=V2+2ax

V2 =0+ 2ax
V2 = 2a.x
202 =2.2.x

400=4.x = x =100 m olur.
CEVAP C

Araclar esit yol aldiklarindan birbirlerini yakalarlar.
Bu sirede gegen zaman,
Xy = X[

La. 2=V .t

N[= =

.5.t2=30.t

t=12 s olur.
Alinan yol ise,

X = X_=30.12 = 360 m olur.
CEVAP C

Yolcunun otoblse yetisme siresi,
V,=a.t
6=2.t=t=3s olur.
Otobus harekete basladigi an yolcu ile otobus ara-
sindaki uzaklik,

AX =X

y ™ %o

= 1 2
—Vy.t— 5 .a.t

= _1 2
=8.3 2.2.3

=24-9

=15 m olur.
CEVAP B

15. saniyede yan ya- V(m/s)

na geldiklerine gore
araglarin  aldiklari 30
yollar esittir. 20

(15-1)

Bu durumda,

X=X 0 t 15 (s)

15415 —1] on _

[#].30—20.15

30 -t=20
t=10 s olur.

K aracinin hizlanma sirasindaki ivmesi,

- 30

oU _ 2
=70 3 m/s< olur.

ag
CEVAP B

ESEN YAYINLARI "W\

W

1.

2.

MODEL SORU - 5 TEKi SORULARIN GOZUMLERI

Cismin ilk hizi,

Vo .5 V.,
2

V,=20m/s olur.

LV (m/s)

50 =

Cismin ivmesi, 50m

AV

_’=7 0
a="At

0-20

~5-0

t(s)

2
=—-4m/s” olur.

CEVAP A

Aracin yavaslama ivmesinin blyukligu,
V2=V2_2ax
152 = 252 — 2a.100
225 =625-200.a
—400 = -200.a

a =2 mis?olur.
CEVAP B

Aracin 5 saniye sonra hizi,
_ V(m/s)
Vi=a,.t
=4.5
=20m/s

20

Om 200m : 100m

olur. Aracin durma 0 ,t(s)
slresi, 5 15 25

20
ts =5 = 10 s olur.
Aracin aldigi toplam yol,

x =50+200+100 = 350 m olur.
CEVAP E

4V(m/s)

20

ol/i0om __400m 50 .
10 30 35 ~©

Aracin 10 s sonraki hizi,

V, =a.t, =210 =20 m/s olur.
Aracin durma stresi,

t _ 20

duma = 4 = 5solur.

Aracin hiz-zaman grafigi sekildeki gibidir.
Aracin harekete bagladigi noktadan uzaklgi,
x =100 + 400 + 50 = 550 m olur.
CEVAP C

KUVVET VE HAREKET  [GK] -



o

Aracin yavaslama ivmesinin buyuklugu,
Vg = Vg —2a.x
102 = 302 - 2a.100
100 =900 — 200.a
—-800 = -200.a
a =4 m/s?olur.
Aracin hizi 10 m/s ye dustikten sonra, ayni ivme
ile yavaglamaya devam ettiginde duruncaya kadar
aldigi yol,
VZ2=V2-2ax
0=(10)2-2.4.xX'
100=8.x' = x' = 12,5 m olur.
CEVAP B

Son saniyede 2 m yol aldigina gére V hizi,

V.1 bV (m/s)
2="3 40
V =4m/s olur.
Aracin ivmesi,
gz 0=V v
t—(t—-1
4( ) .
= el 0 t—1 t t(s)
= —4 m/s? olur.
Aracin durma siresi,
- 40 _40 _
t= a - 4 =10s olur.
Alinan yol,
V_.t
Xnaie =~ 5= = 22512 = 200m olur.
CEVAP D
Ugagin hizi, V (m/s)
3
v, = 288kTm V=80 , % Ax=1600m
_ 1000m e a=4m/L
=288 3600s X
=80m/s olur.
L t(s)
Durma suref/l, 0 i 220 "
tyurma = ?0 = % =20s olur.
Ugagin pistte sabit hizla gittigi sure,
Ax =1600 m
1600 = [%} .80
40=2t+20
t =10s olur.
Durana kadar gegen toplam sure,
St=t+20=10+20=30s olur.
CEVAP D

KUVVET VE HAREKET

ESEN YAYINLARI "W\

W

8.

10.

11.

Hiz-zaman grafigini gizersek cismin ilk hizi,

V(m/s)
250 = V0 +20 A
= 5 y
50 =V, +20
V,=30m/s olur. 20
250m
0 o t(s)
CEVAP C
Aracglarin  hiz-zaman A V(m/s)
grafikleri sekildeki gibi 30
olur. K
> AV x
a= At 10 C
4= 20230
0 T t(s)
—4t = -20
t=5s olur.

Tarali alan araclar arasindaki uzaklgi vereceginden,

x=30219 5~ 10.5= 50 m olur.

CEVAP A
V=30 m/s Vv =18 m/s
—_— —

—
ATV VTV

\ :
e yol

Araglarin hiz-zaman grafik-
leri sekildeki gibidir.

Araclar arasindaki x uzakligi,
sekildeki tarali alana esit ol-
dugundan,

T dogrusal

A \V(m/s)

_ (30-18)
=5 4
=12.2
=24 m olur.
CEVAP D
Araglarin hiz-zaman 4V(mis)
grafikleri  sekildeki 409
gibi olur. K
Aracglarin yan yana 120m
gelme sturesi,
30t =120 e
0 : >
t=8s olur t t(s)

CEVAP C




12. K ve L araglarinin hiz-zaman b \V(m/s)
grafikleri sekildeki gibidir. 309
K
30-10), _
( 2 )‘t_ 100 100m
20t =200 10 T
t=10s olur. 0 >
t t(s)

Carpismanin olmamasi igin K aracinin yavaglama
ivmesinin buyUkligu en az,

a= AA_\t/ = 1100__300 = —_1200 =-2m/s? olur.
CEVAP B
13. V,=20 m/s V,=8 m/s
— —
i e
TTTTTTTTTTTTTTTTT T o T dogrusal
R Seou » yol

K araci ile L araci arasindaki uzaklik en az oldugu
an, K aracinin hizi 8 m/s olur.

V=V, -at
V=V, —at ¢
8=20-2t 3
2t=12 &
=
t=6solur. z
>
Karaci ile L araci arasindaki uzaklik Z
[%2]
AX = (Xy *+ X)) — (%) w
1
= (%o + Vb)) = (Vi t = Eatz) 2
= (42 + 8.6) - [20.6 — % 2.67
=90-84
=6m olur.

K araci L aracina en az 6 m yaklasir.
CEVAP C

14. Karacinin yavaslama ivmesi 2 m/s2 olduguna gére;

Y AV(mis)
a=r 30 .
o= M 20— -
—2t=-10
t=5s olur.

0 : >t(s)

Araglarin arasindaki uzaklik,
10.5

2

-50
-2

=25m olmalidir.
CEVAP E

S R e




COZUMLER -
<€ Test
1

4.

1.

bati¢------e-eeen »dogu
) «— —>ivme

I;|_’Fnet
AR RRRASARRARRNRRRARRNARRANRRNRNNY

yatay dizlem

Arag bati yoniinde giderken ivme dogu yoniinde
oldugundan araca dogu yoninde net bir kuvvet
uygulanmistir. Bu durumda cisim bati yéninde
dizgln yavaglagsmistir.

I. yargi yanlistir.
1. ve lll. yargi dogrudur.
CEVAP E

2. hiz

VN Axe=x

0 n » zaman

L A Ax=—x

-V

Araglar zit yonde hareket etmektedir.
I. yargl yanlistir.

gK=?:(\)/=% - aK=—a dir.

gl_ = _tv—_oo =% = a =-adr

1. yargi dogrudur.

Araclarin konum degisimlerinin bayuklikleri egittir.

III. yargi dogrudur.
CEVAP D

hhiz

2V

2x 4x

»zaman
0 t 2t 3t \-xi4t 5t

-V
Sekil-l

Yolun her araligina x diyelim.

(0-5t) zaman araliginda aracin yer degistirmesi,
Ax =2x + 4x —x — 2x = +3x olur.

Buna gore, ara¢ 5t aninda N noktasindan gecer.

CEVAP A

- cM  KUVVET VE HAREKET

ESEN YAYINLARI "W\

W

D

v

3t
0 »zaman

-V

Aracin hiz-zaman grafigi sekildeki gibidir.

Arag Il. zaman araliginda diizgiin yavaslamistir.

CEVAP B
4\V(m/s)
30 L
20
10 K
0 2 4 6 t(:)

Dogrularin altindaki alan araglarin yer degistirme-
sini vereceginden,

(0-6) s araliginda,
Ax, =100 m olur.

Xk =20 + 100 = 120 m olur.
Ax; =110 m olur.

X, =0+ 110 =110 m olur.

Buna gore, 6. saniye sonunda K araci L den 10 m

ondedir.
CEVAP A
hhiz
\Y%
X 1 +X
0 » Zaman
S St 2t BEN (4t
-V

Arag, 2t aninda, t = 0 anindaki konumundadir.
I. yargi dogrudur.
Arag, 3t aninda yon degistirmistir.
. yargi dogrudur.
Arag, 4t aninda, t = 0 anindaki konumundadir.
Il. yargi yanhistir.
CEVAP C



Ko+ yatay yol

Arag duzgln hizlandigina gére, zamansiz hiz for-
mulinden,
V2=V2+2a.x

302 =102 + 2a. 80

800 = 160a
a =5m/s? olur.
CEVAP E
t konum
K
2x
X
L
0 t 2t 3t zaman
L
—X
| Il i

K ve L araglarinin konum-zaman grafikleri sekilde-
ki gibi olur.

Sekilde goéruldigu gibi; K ve L araclari Il. zaman
araliginda ayni yonde hareket etmislerdir.

CEVAP B

hiz
A
3V
K
2X
\Y,
2x
0 n » zaman
—2X
Ry -
_2v L

K ve L araglarinin hiz - zaman grafigi sekildeki gibi
olur.

CEVAP E

ESEN YAYINLARI "W\

W

10. Dogrunun altindaki alan hareketlinin yer degistir-
mesini verir. Aracin ilk hizi,
V +3V 4 hiz(m/s)
=[]
3V

100

40 = 4V

V =10 m/s olur.

Dogrunun egimi aracin v
ivmesini vereceginden,

— 0 >
Z_AV 5 t(s)
a= At

_30-10

5
-20
5

=4 m/s2 olur.
CEVAP C

1. V(m/s)

A
15

AR

5 ) 5 e

-5

Hareketlinin hiz-zaman grafigi sekildeki gibidir.

Hareketli 1. ve Il. zaman araliklarinda yon degistir-
migtir.
CEVAP D

12. hiz(m/s)
A

Y

3V

2V Ax3

0 T o 3t zamand)

Aracin hiz-zaman grafigi sekildeki gibidir.
Grafige gore; |. yargi yanhstir. Il. yargr yanhstir.
AX5 > AX, > Ax, lll. yargi dogrudur.

CEVAP C

KUVVET VE HAREKET  JG}] -



COZUMLER -
<€ Test
2

1. bV (m/s)

30

a=5m/s?

10

80m

0 t=4 t=6

»t(s)

Dogrunun altindaki alan yer degistirmeyi verece-

ginden,

(30 +10)
2

t =4s olur.

80 = .t

Aracin yavasglama ivmesi,

~_AV
a="At

_10-30
2

4-0

4
=-5 m/s2 olur.

Aracin durma suresi,

=t,=6s olur.

Aracin duruncaya kadar alacag: yol;

o230t 306

2 2

=90m olur.

2. \hiz
2V

2x

2X
2x

CEVAP A

0 » zaman

t 2t 3t

-V

3t aninda K ve L araglari arasindaki uzaklik 10x

olur.

- /{08 KUVVET VE HAREKET

CEVAP C

ESEN YAYINLARI "W\

W

3.

v

Cismin hiz-zaman grafigi sekildeki gibi olur.

0-t arahginda +x hiz
yéninde yavasla- v
mistir. . zoman
I. yargi dogrudur. t 2t 3t
t-2t araliginda —x
yoninde hizlan- v
migtir.
Il. yargi dogrudur.
2t-3t araliginda —x yoninde yavaglamistir.
Il. yargi dogrudur.
yargr e CEVAP E
Hareketlinin hiz-za-  v(m/s)
A
man grafigi sekilde-
ki gibi olur.
SAX = 56+40+64 12
56m i40mi 64m
=160 m 8
0 E(s)
olur. 4 6 10
CEVAP D
V=V +a.t bagnt- hiz
A
sina gore, araglarin
ivmeleri bilinmedi- K
ginden, t anindaki v,
K[ Ax L
hizlari bulunamaz.
Araclarin t aninda- Vo,
ki hizlari bilinmedi-
»zZaman

ginden, yer degistir- 0
meleri bulunamaz.

Vo, =V N

AX = K2 Lt bagintisindan, t aninda, K ve

L araglar arasindaki uzaklik bulunabilir.
CEVAP C

K ile L araglan hiz
ayni yonde hare-
ket etmektedir. 2
. yargi dogrudur. , L
t =0 aninda L, K K

e . 0 zalnan
nin énlindedir. : 3 ¥

Il. yargi dogrudur.
t-3t zaman araliginda L, K den uzaklagmaktadir.

Il. yargi dogrudur.
CEVAP E



4V (m/s)

16 K
12 L

0 >
3 4 t te)

Esit yol aldiklarinda K araci L ye yetisir. Yetisme
slresi,

XK=XL
—t+(t_4)].16=12t
2
4t -8 =3t
t=8s olur.

Alinan yol, x,, =x =12.8 =96 m olur.
CEVAP E

b hiz

2V

0 » zaman
3t

-V

Aracin hiz - zaman grafigi sekildeki gibidir. Aracin
hizinin buytkligu | ve Il zaman araliklarinda art-

mistir.
CEVAP D
Ahiz y ivme
v a
0/ 2t zam;n 0 t 2t zam;n
—\/e

Aracin hiz-zaman ve ivme-zaman grafikleri sekil-
deki gibi olur.

CEVAP B

ESEN YAYINLARI "W\

W

10. Aracin hiz-zaman

AV (m/s)
grafigi  sekildeki sob™ a,=2m/s?
gibi olur. Aracin ’
yavaglama ivmesi 20
3m/s? olduguna e 3,732
gore, \
30
t2 = ? =10s .
t,=5 t,=15 t(s)
olur. Aracin t=0
anindan itibaren durma suresi,
St=t, +t,
=5+10
=15s olur.
CEVAP B
1.
_1 2
XL PR a.t
150 = 1 3.2
53
t2 =100
t=10s olur.
Ayni slrede K araci C noktasina geleceginden,
Xy = Vo .t
200=V,.10
V, =20 m/s olur.
CEVAP D
12. h"f ” hlf .
2V 2V
X 2xX i X
v v
o o 2xX i 2x i 2x
0t 2 3t zaman 0 {2t 3t zaman

Ax, =6x olu. Ax, =9x olu.

hiz
A
2V
X i X
\%
X i o2 2
0 » Zaman
t 2t 3t

Axy=7x olu.

Buna gére, Ax > Axy, > Ax, olur.
CEVAP A

KUVVET VE HAREKET W&l -



COZUMLER - >
<€ Test
3

1. 4.

- (#4 KUVVET VE HAREKET

Araclarin yere gore hiz- 4 konum
lari, 7200 SO
2X
VK = T = VK = 2V X
V= X =V =V zaman
L™ L 0 i
—X
VM = T = VM = —V _X "

olur. M aracindaki gézlemciye gore L nin hizi,
Vim =V =V
Viy=V=(=V)=2Volur.

1. yargi dogrudur.

K aracindaki gézlemciye gore L nin hizi,
Vik=VL=Vk
Vik=V=-2V=-Volur.

II. yargi dogrudur.

K ve L araglar arasindaki uzaklik arttigindan,
L aracindaki gozlemci K yi uzaklasiyor gordr.

1. yargi dogrudur.

CEVAP E
6. saniyenin sonun- N
V(m/s)
da K aracinin hizi K
30 m/s olur. 30
4+10
Axy = [ +2 ] 30 gol-t L
=210m
K
Ax, =20.10
=200 m I
L, K den; 200 + 40 — 210 = 30 m ondedir.
CEVAPD
Axy = 9x b hiz(m/s)
180 = 9x 3V
K
X =20 m olur. < L
Xx =180 m olur. v
2x 2x
L 2X
Ax = 10x \
- 10 . 20 2X 2X 20\ K
=200 m 0 t 2t 3t té)
X, =20 + 200 = 220 m olur.
L aracit Knin 40 m ilerisindedir.
CEVAP E

ESEN YAYINLARI "W\

W

v

K ve L araglarinin hiz- b hiz(mis)

zaman grafikleri sekildeki 49
gibi olur. K araci L den K
120 m daha fazla yol ala-

cagindan yan yana gelme v 120m
suresi, L
40-10).t 0
120 = (40— 10).1
2 0 .o
_ 30t 1
120 = 5
t =8s olur.
CEVAP D
bV (m/s)
20
10 75m
0 5 10 15 ®

Hareketlinin hiz-zaman grafigi sekildeki gibidir.

Arag (10-15) saniye araliginda,

Ax:[%].sﬂs.sﬂsm

yer degigtirir.
CEVAP B
 konum
+X
0 >
t 2t 3t 4 coman
—X
b hiz
Y
0 t 2t 3t 4 caman
vy

Cismin hiz-zaman grafigi sekildeki gibidir. C sece-
negi yanhs, diger segenekler dogrudur. Ara¢ 3t-4t

araliginda yavaslamigtir.
CEVAP C



Aracin hig durmadan Kkir-

V(m/s)
mizi 1sik yesile dondagin- 8 Ake100
X= m
de gecebilmesi icin hiz- N -
zaman grafiginin sekildeki ¢ .,
gibi olmasi gerekir. Alinan
yol 100 m olacagindan, 3 ©
100 = (84-82——20a)-20
10=16-20a
20a=6
_8 .2
a=7p m/s” olur. CEVAP C
b hiz
\Y
0 » Zaman
t 2t 3t 4
-V
b konum
X
0 t 2t 3t 4 aman
—X

Hareketlinin hiz-zaman ve konum-zaman grafikle-
ri sekildeki gibidir. Hareketli 2t ve 4t anlarinda

t = 0 anindaki konumdadir.
CEVAP E

4hiz

4V

2V

3x 2x 3x

» Zaman

t 2t 3t
Aracin hiz-zaman grafigi sekildeki gibi olur.

4 ivme

a

0 » zaman
t 2t 3t

—a

Aracin ivme-zaman grafigi sekildeki gibi olur.
CEVAP B

ESEN YAYINLARI "W\

W

10.

11.

12.

Hareketlinin hiz-zaman 4 v(m/s)
man grafigi sekildeki <9t N
gibi olur.

112=[79+(§_t)].16

14 =18—-1t
t =4s olur. 0

112m

t 9 t(s)
Aracin hizlanma ivmesi,

SoAV

At
_16-0

)

=4 m/s2 olur.

CEVAP B

tunel

Zamansiz hiz formulinden,
V2= V2 + 2ax

(40)2 = (10)2 + 2.2.(125 + (

1600 = 100 + 4.(125 + (

tl','lnel)

tUneI)

1500 =500 + 4 4., = 4{ = 1000

tinel tiinel —
0

=250 m

tinel
olur.
CEVAP C

zaman t (s) 0 1 2 3 4
konum x (m) 0 2 8 | 18 | 32

Aracin yol denklemi, A a(m/s?)

x = 2t2 olur.

Yolun zamana gore tirevi
hizi verdiginden, hiz denk-
lemi, 0 ; 5 > {(s)

V =4t olur.

Hizin zamana gore turevi ivmeyi verdiginden, ara-
cin ivmesi,

a =4 m/s?olur.
Aracin, ivme-zaman grafigi sekildeki gibi olur.

CEVAP A

KUVVET VE HAREKET £ -
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Adi ve Soyadl : .....coeeirieeeeeeee
Sinifi leﬁm
Numara = . Yﬂllll $orulcrl
AlIGINOt e eeeeeeseee (Hareket)
\
1. a) AV(mis) 2. a) Aracin 3 saniye sonraki hizi,
8 V=V +a.t
=10+4.3
47 12m | 16m i8m =22 m/s olur.
I I Il v
0 »t(s)
2 4 N8 b) Aracin 5 saniyede aldigi yol,
4
x=Vo.t+%.a.t2
|. bélgede :+x yéniunde, dizgun hizlanan dog-
rusal hareket = 10.5+%.4.52
Il. bélgede :+x yéniunde, dizgin dogrusal hare- - 50+50
ket (sabit hizli) - 100m olur
Ill. bolgede : +x yéninde, dizgin yavaslayan
dogrusal hareket . .
. . o . Z c) Hizinin 26 m/s oldugunda gegen stre,
IV. bélgede : —x yoniinde, diizglin hizlanan dog- z
rusal hareket = V=V +a.t
b) (0-8) s araliginda yer degistirme, ; 26=10+ 4 t
_ (4+8) 28 24 % '
AX_T'2+2'8+T_T ; 16 =4t = t=4s olur.
L
=12+16+8-4 a
=32molur. Z d) x = 100 m yol aldiginda hizi,
Zz

c) (0-8) s araliginda ortalama hiz,

v _Ax_32_
Von— A= 8 =4m/s olur.

d) Hareketlinin ivme-zaman grafigi sekildeki gibidir.

A a(m/s?)

0 S ets)

-2

4

e) Hareketlinin konum-zaman grafigi sekildeki
gibidir.

b x(m)

36

32

28

12

0 8 »t(s)

- /€3 KUVVET VE HAREKET

V2 = V2 + 2ax

V2=10%2+2.4.100

V2 =100 + 800
V2 =900
V =30 m/s olur.



3.

a) ivme-zaman grafiginde dogrunun altindaki
alan hizdaki degismeyi vereceginden cismin
hiz-zaman grafigi sekildeki gibi olur.

A a(m/s?)

2

4m/s
8
0 >t(s)

—-8m/s i —-8mI/s

-4

AV(m/s)

8

12m | 16m i8m

»t(s)

-8

b) Hiz-zaman grafiginde tarali alanlar birbirini
gbtureceginden, hareketlinin 8 saniyede yer

degistirmesi,
ZAX = (A'—;'&.Z +2.8
=12+16
=28 m olur.

c) Hareketlinin konum-zaman grafigi sekildeki
gibi olur.

A x(m)

36

29
20

124--mmmneees /

»t(s)

d) Hareketlinin (0-8) saniye arasindaki ortalama
hizi,

VoA
ot ™ At

-28
8

7
=m/s olur.
5 M/s olur

ESEN YAYINLARI "W\

W

4.

Cismin hiz-zaman gra-
figi sekildeki gibidir. 20

b V(mis)

a) Yavaslamaya
basladiktan 4 saniye
sonraki hizi,

V=V, -a.t
=20-2.4

a=2m/s?

t(s)
t _=10s

max

=12 m/s olur.

b) t =5 saniyede alacagi yol,

1 2
X=V0.t—§.a.t

- _1 052
=20.5-5.2.5

=100-25
=75m olur.

c) Hizinin 8 m/s oldugunda gegen siire,

V=V -a.t
8=20-2.t
2t=12

t=6s olur.

d) x =64 m yol aldiginda hizi,

V2 =V2 - 2ax
V2=202-2.2.64
V2 = 400 — 256

V2 =144

V =12 m/s olur.

e) Hareketlinin durma siresi,

\Y
mak=?0=&=1os olur.

t 2

f) Duruncaya kadar aldig yol,
_20.10

max 5 = 100 m olur.

S RS TS



a) Cismin 4 saniye

MV (m/s)
sonra hizi, 16 a=2m/s?
V=V +a.t 14
=8+2.4
=16 m/s olur.
8 Ax,
Cismin 4. saniye ige-
risinde aldigi yol tarali St
alan olacagindan,
_(14+16) . _30_
AXy = 5 = 5 =15m olur.

b) Cismin 6 saniye sonra hizi,
V=V +a.t=8+2.6=20m/s olur.

Aracin yavaglama ivmesi,
V2= Vg — 2ax
102 = 302 - 2a. 200
100 = 900 — 400a
400a = 800
a=2m/s? olur.

Hareketlinin durma siresi,

Vv
=—=-=15s olur.

Aracin hizi 10 m/s ye diisene kadar gegen sire,

V=V -a.t
10=30-2.t
t=10 s olur.
Hareketlinin t = 10 sa- b V(m/s)
niyeden sonra alabile- 30
cegi yol,
_5.10 a=2m/s?
AX = 5
10
=25m olur.
AX
0 10 15 1(s)
Sekildeki grafikteki ta- V(T/S)
rali alan Kve L aragla- 20
r arasindaki x uzakl- 42 > p
gini verir. >
= [20 ; 12] 4 v
=16m olur. 0 S t(s)

ESEN YAYINLARI "W\

W

10.

Hareketlinin hiz-
zaman grafigi 16
sekildeki gibidir.

bV (m/s)

a) Taral alan hare- 16-3a
ketlinin 4. saniyede 16_44
aldigr yolu verece- o
ginden, yavaslama
ivmesi, .
° 3 4 t(s)
[(16—3a) +(16 — 4a)]
9= 1
2
18 =32-7a
—14 =-7a

2
a=-2m/s" olur.

b) Hareketlinin duruncaya kadar aldigi yol,
V2 =V2 - 2ax
0=(16)2 —2.2.x
256 = 4x = x = 64 m olur.

Trenlerin hiz-zaman bV (m/s)

grafikleri sekildeki gibi- 40

dir. Tarali alan trenlerin

t = 0 anindaki uzakhga

esit olacagindan,

(40-10)
2

150m

150 = .1

t &9
_ 30
150 = -t

t=10s olur.

K treninin yavaglama ivmesi,

=-3 m/s2 olur.

Hareketlinin  hiz-

. WV(m/s) s a,=3m/s?
zaman grafigi 24 ‘
sekildeki gibidir.
AX =72+ 48
=120 m 12 o ay=6m/s?

olur. Hareketlinin A
(0-8) saniye ara-
hgindaki ortalama 0 4 8 t(s)
hizi,

S Ax _ 120

Voftthz—S =15m/s olur.

- (N KUVVET VE HAREKET



