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1.

 

K

L

hız

zaman

V

2V

3V

t
0 •

•

•

•
aL

aK

 Hız-zaman grafiğinin eğimi ivmeyi verir. Bu durum-
da K nin ivmesi;

  aK = tanaK = 
t

V V3 –  = 
t

V2

 L nin ivmesi,

  aL = tanaL = 
t

V2  dir. Bu durumda aK = aL dir.

 Hız-zaman grafiğinin altında kalan alan yolu verir. 
K nin aldığı yol,

  xK = 
( ) .V V t

2

3+
 = 2Vt

 L nin aldığı yol,

  xL = .V t

2

2 = V.t olur. Bu durumda xK ≠ xL dir.

 Cisimlerin ivmeleri eşit olduğundan birim zaman-
daki hız artışı da eşittir. Bu durumda cisimler bir-
birlerini sabit hızla gidiyor görür.

CEVAP D

2. Verilen grafik incelendi- konum

zaman

2t

2xo

–2xo

xo

–xo

0

•

• t

K

L
M

•

•

•

•

•

aL

aM

aK

ğinde (0-2t) zaman ara-
lığında K ve L cisimleri 
farklı noktalardan hare-
kete başlayıp aynı 
yönde hareket etmişler-
dir. M aracı xo noktasın-
da harekete başlayıp   
–xo noktasına 2t anında 
varmış, K ve L ye zıt 
yönde hareket etmiştir.

 Konum-zaman grafiğinin eğimi hızı verir. Araçların 
hızlarının büyüklüğü,

  VK = tanaK = 
t

x

2

2
o  = 

t

x
o  = V ise

  VL = tanaL = 
t

x

2

2  = 
t

x
o  = V

  VM = tanaM = 
t

x

2

2  = 
t

x
o  = V olur.

 Buna göre, VK = VL = VM dir.

CEVAP E

3.

 

K

Lx

x
M

hız

zaman

V

2V

3V

3t
0

2tt
•••

•

•

• x
2 x

2

 Hız-zaman grafiğinin altında kalan alan gidilen 
yolu verir.

 (0-t) aralığına K cismi,
  xK = 3x kadar yol almış ise
  xL = 2x kadar yol almış

  xM = x
2

 kadar yol almış olur.

 2t anında L ve M nin hızları eşittir ve 2V dir.

 3t anında M nin hızı K nin hızına eşittir.

CEVAP B

4. Öğrenci gidilen yol ile hız arasındaki ilişkiyi gör-
mek istediğinde,

 • Bağımlı değişken (a) olarak yolu,

 • Bağımsız değişken (b) olarak hızı,

 • Kontrol edilebilen değişken (c) olarak zamanı 

 almalıdır.
CEVAP A

5. Cisim t = 0 anında –xo konum

zaman
2t 3t

xo

–xo

0

•

••• t

.

• •

•

a2

a1

noktasından başlayıp 
2x anında xo noktası-
na gelmiştir. Bu hare-
keti hep aynı yönde 
olmuştur.

 (2t-3t) aralığında ci- 
sim durmuştur.

 (0-3t) aralığındaki konum değişimi,

  Dx = xson – xilk

  = xo – (–xo)

  = 2xo kadardır.

 Konum-zaman grafiğinin eğimi hızı verir.

 (0-t) aralığında hız, V1 = tana1 = 
t

x
o  = V

 (t-2t) aralığında hız, V2 = tana2 = 
t

x
o  = V olur.

 Bu durumda V1 = V2 dir.

CEVAP E
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6.

	

hız

zaman
0

K

L

2tt

2V

V

•

•

•

•

•

–2V

–V

•

• 3t•

	 Grafiğe baktığımızda t anında K nin hızı, VK = 2V, 
L nin hızı, VL = V dir. Hızların oranı da,

		
V

V

V

V2
2

L

K
= =   olur.

	 t = 0 anında konumlar bilinmediğinden t anındaki 
konumlar için kesin birşey söyleyemeyiz.

	 L cismi (0-2t) aralığında (–) yönde gitmiştir. 2t 
anında durup daha sonra (+) yönde yol almış. Yani 
2t anında yön değiştirmiştir.

CEVAP D

7.	 Hız-zaman grafiğinin eğimi hız

zaman
t

Dx

V

Vo

0

•

•

•

cismin ivmesini verir.

	   tana = a = 
t

V

D

D  = 
t

V V–
o

	 V, Vo, t bilinenleri ile a bulu-

nabilir.

	 Hız-zaman grafiğinin altın-
da kalan alan yerdeğiştirmeyi (Dx) verir.

	 Cismin ilk konumu bilinmediğinden t anındaki 
konum bulunamaz. t anındaki kinetik enerji,

		  Ek = 
2

1  mV2 dir. 

	 m bilinmediğinden EK de bilinmez.
CEVAP A

8.

	

hız

zaman0

K

L

2tt

V

3t

2V

3V

•

•

• • •

•

	 Araçlar 2t anında yan yana olduğuna göre başlan-
gıçta K aracı L aracına göre daha geridedir. Çünkü 

(0-2t) aralığında L aracı,

		  xL = .V t

2

2 2  = 2Vt 

	 yol almış, K aracı da, xK = 3V.2t = 6Vt yol almış. 

	 t = 0 anında K aracı L den, 

	 Dx = xL – xK = 2Vt – 6Vt = –4Vt kadar geridedir. 
Grafiğe baktığımızda K aracının ivmesi sıfır, hızı 
sabit; L aracının ivmesi sabit, düzgün hızlanan 
hareket yapmıştır. 2t anında araçlar yanyana 
olduğundan 3t anında K aracı daha fazla yol aldı-
ğından öndedir.

CEVAP E

9.

	

V

0
t

hız

zaman

2t

–V •

•

•
3t

i• • 4t••

	 Hız-zaman grafiğinde zaman ekseninden uzakla-
şınca cisim hızlanır. Zaman eksenine yaklaştıkça 
cisim yavaşlar. Buna göre cisim (0-t) ve (3t-4t) 
aralıklarında hızlanmış, (2t-3t) zaman aralığında 
yavaşlamıştır. Cisim (0-3t) aralığında pozitif (+) 
yönde gitmiş, 3t anında yön değiştirmiş, (3t-4t) 
aralığında negatif (–) yönde gitmiştir.

	 I. ve II. yargılar doğrudur.

	 (2t-3t) zaman aralığında doğrunun eğimi ivmeyi 
vereceğinden,

		  tani = – 
t

V  = –a olup sabittir.

	 III. yargı yanlıştır.
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10.

	

•

•

L

K

M

VM

VL

VK

O

5br

5br

5br

•

•

	 K, L, M noktasal cisimlerin aldığı yollar eşit ve 5 br 
dir. O noktasına M noktasal cismi önce vardığına 
göre VM hızı en büyüktür. K ile L noktasal cisimleri 
aynı anda vardığına göre VK = VL olur.

	 Buna göre, VM > VK = VL olur.		
  CEVAP B

11.

	 0 t

hız

zaman2t
•

2V

V

K
L

xL

xK
•

•

•

	 (0-t) aralığında K aracı, 

		  xK = 
( )V V

2

2 +
 = Vt

2

3

	 L aracı,

		  xL = Vt
2

	 yolunu alır.

	 t = 0 anında araçlar yan yana olduğundan t anında 
K aracı L den xK – xL = Vt kadar öndedir.

	 t anında araçların hızları eşittir ve değeri V dir.

	 Grafiğe baktığımızda K aracı düzgün yavaşlayan, 
L aracı düzgün hızlanan hareket yaptığını görürüz.

CEVAP D

12.	 (0-t) aralığında K ve L 

0
t

konum

zaman2t
•

2x

3x

–2x

K

L

•

•

x

•

•

•araçları orijine yak-
laşmaktadır. Dolayısı 
ile araçlar arasındaki 
uzaklık azalmaktadır.

	 2t anında K aracının 
orjine uzaklığı xL = 2x, 

	 L aracının uzaklığı x 
dir. Bu durumda araç-
lar arasındaki uzaklık,

		  Dx = xL – xK = 2x – x = x kadardır.

	 (t-2t) arasında K aracı dururken L aracı K ya yaklaş-
maktadır. Dolayısı ile aradaki uzaklık azalmaktadır.

CEVAP C
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1.

 

K L

P

hız

zaman

3t2tt

V

2V

3V

4V

4t
0 • •• •

•

•

•

•
aL

aP

aK

 Hız-zaman grafiğinin eğimi bize ivmeyi verir. Bu 
durumda cisimlerin ivmeleri,

  aK = tanaK = 
t

V V

2 0

4 2

–

–  = 
t

V2  = 2a ise

  aL = tanaL = 
t

V

4 0

6 0

–

–  = 
t

V  = a

  aP = tanaP = 
t

V V

4 0

3

–

–  = 
t

V

2
 = a
2

 olur.

 Bu durumda,

  aK = aL > aP olduğu görülür.

CEVAP A

2. Hız-zaman grafiğinin
hız

zaman0

K

xK

xL

L
2tt

2V

V

•

•

•

•

•

–2V

–V

•

•

aL

aK

eğimi bize ivmeyi verir. 

 K cisminin ivmesi,

 aK = tanaK = 
t

V

t

V

2

2
=

 L cisminin ivmesi,

 aL = tanaL = 
t

V

t

V

2

2
=

 aK = aL dir.

 Hız-zaman grafiğinin 
altında kalan alan yolu 
verir.

 K nin aldığı yol,  xK = .V t

2

2 2  = 2Vt

 L nin aldığı yol,  xL = .V t

2

2 2  = 2Vt

 olur. Bu durumda, xK = xL dir.

 (0-2t) aralığında cisimlerin başlangıç noktalarına 
uzaklıkları farklıdır.

 Sadece 2t anında cisimlerin başlangıç noktasına 
olan uzaklıkları büyüklük olarak eşittir.

CEVAP C

3.

 

K

L

M

hız

zaman
3t2tt

V

2V

3V

4V

0 ••• •

•

•

•

•

 Hız-zaman grafiğinin eğimi bize gidilen yolu verir.

 (0-3t) zaman aralığında cisimlerin aldığı yollar,

  xK = .V t

2

4 3  = 6Vt = 12x ise

  xL = .V t

2

3 3  = 
2

9 Vt = 9x

  xM = 
( ) .V V t

2

4 3+
 = 

2

15 Vt = 15x olur.

 
• • • •

KL9x

15x

O M

 Bu durumda O noktasına en uzakta M, en yakında 
L bulunur.

CEVAP E

4.

 
t(s)

4

a2

6

x(m)

20

4

8

12

a1

 Konum-zaman (x-t) grafiğinin eğimi bize hızı verir. 
(0-2) saniye aralığında hızın büyüklüğü V1, 

  tana1 = V1 = 
t

x

D

D  = 
2 0

8 0

–

–  = 4 m/s

 (2-4) s aralığında hızın büyüklüğü,

  tana2 = V2 = 
t

x

D

D  = 
6 2

12 8

–

–  = 
4
4  = 1 m/s

 bulunur. Hızların oranı da,

  
V

V

1

4
4

2

1
= =   olur.

CEVAP C
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5.	 Konum-zaman gra- konum

zaman
t 2t 3t

2xo

xo

0

•

••

•

•

fiğinin eğimi hızı 
verir. (0-t) aralığında 
araç sabit hızla git-
miştir. 2t anında 
araç hareket yönünü 
değiştirerek zıt 
yönde hareket etmiş-
tir. (t-2t) anında aracın konumu değişmediğinden 
hızı sıfırdır.

CEVAP B

6.

	

konum

zaman
2t 3t

L

K2xo

xo

–xo

0

•

•

••• t • •

•

	 t anında K aracı başlangıç noktasından 2xo kadar 
uzakta, L aracı da –xo kadar uzaktadır. Araçlar 
arasındaki uzaklık,

		  Dx = xK – xL = 2xo – (–xo) = 3xo dır.

	 (t-2t) aralığında araçların hızı sıfırdır.

	 (2t-3t) aralığında K aracı durmakta, L aracı da K ye 
yaklaşmaktadır.

CEVAP D

7.	 Araç t = 0 anında A konum

zaman
t1 t2 t3

x2

x1

0

•

•••

•

•

şehrinden yola çıkıp 
t3 anında B şehrine 
vardığına göre A-B 
şehirleri arasındaki 
uzaklık x2 kadardır.

	 (t1-t2) aralığında cis-
min konumu değiş-
mediğinden hareket etmemiştir.

	 (0-t1) aralığındaki hızı, V1 = tana1 = 
t

x

1

1

	 (t2-t3) aralığında hızı, V2 = tana2 = 
t t

x x

–

–

3 2

2 1

	 x1, x2, t1, t2, t3 bilinmediğinden aracın hızı V1 ve V2 
arasında kesin bir ilişki kuramayız. 

CEVAP A

8.

	

•

•

A B

C D

x1=20m

x2=30m

•
x3=20m

Dx

•

•

•

	 A dan harekete başlayıp D noktasına gelen cismin 
yer değiştirmesi,

		  (Dx)2 = (x1 + x3)2 + x2
2

		  Dx = ( ) ( )20 20 302 2+ +

		  = 50 m olur.

	 Cismin hızı, V = 
t

x

D

D  = 
10

50  = 5 m/s olur.

	 Cismin A dan D ye gelirken sürati,

		  Vsürat = 
zaman

yol

R

R
 

		  = 
t

x x x
1 2 3
+ +

 

		  = 
10

20 30 20+ +  

		  = 7 m/s

	 olarak bulunur.

CEVAP B

9.

	

V

0
t

+x +x

–x–x

hız

zaman
2t

–V •

•

3t• •
4t
••

	 Hız-zaman grafiğinde cisim zaman eksenine 
yaklaşırken yavaşlar. Uzaklaşırken hızlanır. Bu 
durumda (0-t) ve (2t-3t) aralıklarında cisim yavaş-
lıyor. (t-2t) ve (3t-4t) aralıklarında ise hızlanıyor.

	 (0-4t) aralığında cismin aldığı toplam yol,

		  xT = +x – x – x + x

		  = 0

	 olduğundan 4t anında cisim başlangıç noktasında, 
t = 0 anındaki noktadadır.
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10.

	

0
t

konum

zaman2t 3t
•

2x

–x

K L

•x

•

•

• •

aL

aL aK

	 K aracı (0-3t) aralığında xi = 2x den xs = 0 a 
gelerek 2x yolunu almıştır. L aracı da xi = –x den             
xs = 2x e gelerek, 

	 Dx = xs – xi = 2x – (–x) = 3x yolunu almıştır.

	 2t anında K ve L aracı x noktasındadır.

	 (2t-3t) aralığında K aracının hızı, 

		  VK = –tanaK = – 
( )

t t

x

3 2

0

–

–
 = – 

t

x

	 L aracının hızı,

		  VL = tanaL = 
t t

x x

3 2

2

–

–  = 
t

x

	 olur. Bu durumda |VK| = |VL| olur.
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1.

 

K L M ON P R

2V V III

 At let ler  1. kez  O nok ta sın da,  2. kez  K  nok ta sın-
da yan ya na ge lir ler. CEVAP A

2. K ve L ha re ket li le ri
konum

zaman

3x

2x

x

0
t 2t

K

L

 
zıt yön de eşit 
bü yük lük te sa bit 
hız lar la ha re ket 
et mek te dir ler. 

 B  se çe ne ğin de ki 
ifa de yan lış tır. 

 Di ğer se çe nek ler-
de ki ifa de ler doğ ru-
dur. 

CEVAP B

3. Her bir bölme uzunluğu d olsun. t1 sürede I. hare-
ketli L hizasına, II. hareketli P hizasına geliyor.

 d = VI.t1 ve 3d = VII.t1 olur. Buna göre, VII = 3VI dir.

 K L M N O P R S T

VI=V VII=3V
d

 K ve T hi za la rın dan ha re ke te baş la yın ca t2 sü re 
son ra kar şı la şır lar. I. ve II. ha re ket li le rin al dı ğı yol-
lar dI ve dI I ol sun.

  dI = VI . t2    ve    dII = VII . t2 olur.

  
d

d

V .t

V .t

d

d

3

1
d 3d olur.

II

I

II 2

I 2

II

I

II I
= = =& &

 K-T arası uzaklık 8d dir. 
 8d = dI + dII = dI + 3dI &  dI = 2d
  dII = 6d olur.
 Hareketliler M hizasında karşılaşır.

CEVAP B

4.

 

K IVKI=20m/s L

A B C300m

IVLI=10m/s

  |AB| = (VK – VL) . t

  300 = (20 – 10) . t 
  300 = 10t 
  t = 30 s 

  |BC| = VL . t 
   = 10 . 30
   = 300 m   olur. 

CEVAP D

5.

 

 

 

+xK

–xL

t
zaman0

V

hız

K

L

–V

 K aracı +x yönünde L aracı –x yönünde hareket 
eder. Bu yüzden araçlar arasında mesafe sürekli 
artar.

 I. yargı yanlıştır.

 .
,

.
x

V t
x

V t

2 2
K L
= =  araçların aldıkları yollar eşittir.

 II. yargı doğrudur.

  

.

V
t

x

t

Vt

V

V
t

x

t

Vt

V
olur

2

2

2

2

ort

ort

D

D

D

D

= = =

= = =

K

L

 III. yargı doğrudur.
CEVAP E
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6.

	

konum

zaman

2x

x

0

–x

t

K L

3t2t

M

	 Konum - zaman grafiğinin eğimi hızı verir. 
Grafiklerin eğimleri eşit olduğundan  K, L ve M  
hareketlilerinin hızlarının büyüklükleri eşittir. 

	 I. yargı doğrudur. 

	 2t  anında hareketliler aynı konumda değildir. 

	 II. yargı yanlıştır. 

	 t - 2t  aralığında  M  hareketlisi  L yi duruyormuş 
gibi görür. 

	 III. yargı doğrudur. 
CEVAP D

7.

	

K

L
6m 30m

4m

IVKI=12m/s

VL

		  6 + 30 + 4	= (VK + VL) . t

		  40	= (12 + VL) . 2

		  20	= 12 + VL 

		  VL	= 8 m/s   olur. 
CEVAP A

8.	
konum

zaman

t 2t 3t

–x

+x

0 •

•

•

	 0 - t  aras›nda arac›n h›z›:	 V
t

x

I
=

	 t - 2t  aras›nda arac›n h›z›:	 V
2t – t

0 – x
–
t

x

II
= =

	 Araçlar›n h›z büyüklü€ü ayn›d›r. 
	 I. yarg› do€rudur. 
	 Arac›n h›z› tüm zaman aral›€›nda sabittir. 
	 II. yarg› yanl›flt›r. 
	 Araç  t  an›nda yön de€ifltirmifltir. 
	 III. yarg› yanl›flt›r.

CEVAP A

9.

	

konum

zaman

x

0

–x

t 2t

konum

zaman
t 2t

x

0

–x

konum

zaman
t 2t

x

0

–x

K

L

M

	 K  aracı  2t  anında  t = 0  anındaki konumundan  
2x  kadar uzaktadır. 

	 L  aracı  2t  anında  t = 0  anındaki konumuna dön
müştür. 

	 M  aracı  2t  anında  t = 0  anındaki konumuna 
dönmüştür. 

CEVAP E

10.	 I. Yol:
	 Konum - zaman gra-

a

b

konum(m)

zaman(s)

80

40

0

–120

4

K

L

fiğinin eğimi hızı verir. 

		
/

/

tan

tan

V

m s

V

m s

4

40

10

4

120

30

K

L

a

b

=

=

=

=

=

=

		

		  40 + 120	= (VL – VK) . t 

		  160	= (30 – 10) . t 
		  160	= 20t 
		  t	= 8 s  olur. 

	 II. Yol:

	 160m x

VL=30m/s VK=10m/sL K

	 K  aracı x,  L  aracı  (160 + x)  yolunu aldıklarında 
karşılaşırlar.

		  x	= VK . t = 10 . t 
		  160 + x	= VL . t 
		  160 + (10t)	= 30t 
		  160	= 20 . t 
		  t	= 8 s   olur. 
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11.	 K ve L  araçlar›n›n h›z- konum

zaman

L

K

0 t 2t

x

x—2

lar› sabittir. 

	 K nin h›z›:

	  V
t

x
t
x

2 0
0

2–
– –K = =

	  L nin h›z›:

	  V
t
x

t
x

2 0
0

2–
–

L = =  olur.

	 III. yarg› yanl›flt›r. 

	 0 - 2t  zaman aral›€›nda  K nin yer de€ifltirmesi: 

	        ∆xK = 0 – x = –x 

	 L nin yer de€ifltirmesi:  ∆xL = x – 0 = x

	 II. yarg› yanl›flt›r. 

	 K  arac›  0 - 2t  aras›nda  x  yolunu al›rsa,  0-t  

aras›nda  x
2

 yolunu al›r. ‹ki araç  t  an›nda  x
2

  

noktas›nda karfl›lafl›r. 
	 I. yarg› do€rudur. 

CEVAP A

12.

	

30km/h
K

L
40km/h

	 L  otomobili  3 saat gittiğinde aldığı yol,  

		  xL = VL . tL = 40 . 3 = 120 km  dir. 

	 L  otomobili  3 saat gidip, 1 saat durduğundan 4 
saat sonra harekete başladığı noktadan  120 km 
uzaktadır. 

	 Bu süre içerisinde (3 + 1 = 4 saat)  K  otomobilinin 
aldığı yol, 

		  xK = VK . tK = 30 . 4 = 120 km  olur. 

	İ lk kez  4 saat sonra yan yana gelirler. 

	 I. yargı doğrudur. 

	 Otomobiller ilk kez karşılaştıklarında, başlangıç 
noktalarından  120 km uzaktadır. 

	 II. yargı da doğrudur. 

	 L  otomobili durmaya başladığı an,  K  otomobilin
den, 

		  ∆x = xL – xK 

		  = VL . t – VK . t 

		  = 40 . 3 – 30 . 3
		  = 120 – 90
		  = 30 km   öndedir. 

	 III. yargı yanlıştır. 

CEVAP D
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1. t = 0  anında aracın 
konum

zaman

3x

2x

x

0 t

 
konumu  3x tir. 

 I. yargı doğrudur. 

 Ko num - za man gra - 
fi ği nin eği mi hı zı 
ve rir. Gra fi ğin eği mi 
sa bit ol du ğun dan, 
araç  0 - t  ara lı ğın-
da  –x yö nün de sa bit 
hız lı ha re ket yap-
mış tır.

 II. yargı yanlıştır. 

 0 - t  aralığında, 

  D
¨
x = 

¨
x2 – 

¨
x1 

  = x – 3x 

  = –2x  olur.

 III. yargı doğrudur. CEVAP C

2. Doğ ru sal yol da  K ve L  araç la rı ay nı yön de düz-
gün doğ ru sal ha re ket yap mak ta dır. K  ara cı nın hı zı 
V ise L  ara cı nın hı zı 2V dir. 

 I. ve II. yar gı lar yan lış tır. 

 0 - t  ve  t - 2t  ara lık la rın da  K ve L  araç la rı ara sın-
da ki uzak lık aza lır.  2t  anın da araç lar yan ya na dır. 

 III. yar gı  doğrudur. 
CEVAP C

3. 

 

 

 

t
zaman

0

yatay
α

α

K

L

x

konum

 K ve L araç la rı ay nı yön de ha re ket et mek te dir ler.

 I. yar gı doğ ru dur.
 Araç la rın hız la rı eşit tir. Çün kü doğ ru la rın ya tay la 

yap tık la rı açı lar α ay nı dır.

 II I. yar gı doğ ru dur.
 Araç la rın hız la rı eşit ol du ğu na gö re ha re ket sü re-

sin ce ara la rın da ki me sa fe de ğiş mez, x olur.

 II. yar gı yan lış tır.
CEVAP D

4.

 

konum

zaman

3x

2x

x

0
t 2t 3t

 0 - 3t  aralığında aracın ortalama vektörel hızı, 

  

.

V
t

x

t t

x x

V
t

x

t

x
br olur

3 0

2 0

3

2

–

–

–

–

ort

2 1

1

= =

= =

2 1

 0 - 3t  aralığında aracın ortalama skaler hızı, 

  
.

V
t

x

t t t

x x x

V
t t t

x x x

t

x
br olur

2

3

4

ort

1 2 3

1 2 3

2

R

R
= =

+ +

+ +

=
+ +

+ +
=

  .
V

V

t

x

t

x

olur

3

4

3

2

2

1

2

1
= =

CEVAP B

5.

 

K
L

MVM

VL

VK

d d

 Şe ki le gö re  K ve M  araç la rı  L ve M  araç la rı nın 
ilk ko num la rı ara sın da bir yer de, son ra da  L ve M  
araç la rı baş ka bir yer de ay nı hi za ya ge lir ler. 

 Buna göre;  

  VK > VM > VL  olabilir. 

  VK > VL > VM  olabilir. 

  VK > VL = VM  olabilir. 

 I., II. ve III. yargılar doğru olabilir. 
CEVAP E

TEST 4 ÇÖZÜMLER DOĞRUSAL HAREKET
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6.

 

 

.

.

.

.

K

L

M

.

.

K

L

M

dL

dK

dM

 t sürede araçların aldıkları yollar arasındaki ilişki;

  dK > dM > dL olur.

  dK = VK.t

  dL = VL.t

  dM = VM.t

 olduğuna göre, VK > VM > VL olur.

CEVAP A

7.

 

K

L
3,

2,

A B

C D

,

VK

VL

 Şekildeki konumdan itibaren:

 B ve C  uçlarının aynı hizaya gelme süresi, 

  .
,

t
V V

olur

K L

=
+

 A ve D  uçlarının aynı hizaya gelme süresi, 

  tı = 
, , ,

V V

3 2

K L
+

+ +

  = 
,

V V

6

K L
+

  = 6t  olur.

CEVAP E

8. 

 

  

α

konum

α

K

L

zaman

 Doğruların yatayla yaptığı açılar eşittir. Bu yüzden 

K ve L araçlarının hızlarının büyüklüğü eşittir.

 I. yargı doğrudur.

 Araçlar arasındaki mesafe sürekli artar.

 II. yargı yanlıştır.

 Araçlar zıt yönde hareket eder.

 III. yargı yanlıştır.

 Buna göre, II. ve III. yargılar yanlıştır.
CEVAP E

9.

 

X

Y

.

.

.

.

L

K

N

M

dX

dY

dZ

X

Y

Z Z

XX

 Araçların boyları eşit olduğuna göre, dX = dZ > dY 
olur.

  dX = VX.t
  dY = VY.t
  dZ = VZ.t
 olduğuna göre, VX = VZ > VY olur.

CEVAP B
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10.	 I. ihtimal: 	 _______

	

L

x3=2x

K Mx1=x x2=x

		  VM > VK > VL  olabilir. 

	 III. yargı doğru olabilir. 

	 II. ihtimal: 	 ________

	

M

x3=2x

K Lx2=x x1=x

		  VL > VK > VM  olabilir. 

	 I. yargı doğru olabilir. 

	 II. yargı yanlıştır. 
CEVAP D

11.	 K-M arası mesafe d1, L-M arasındaki mesafe d2 
olsun.

	 t süre sonra d1 > d2 oluyor.

	
( )

( )

d V V t

d V V t

–

–

M K

M L

1

2

=

=
4	  

(VM – VK) > (VM – VL) olduğu-
na göre, VM > VL > VK  olur.

	 I. yargı doğru olabilir.

	
( )

( )

( ) ( ) ,

.

d V V t

d V V t

V V V V olursa

V V V olabilir

–

–

– –>

> >

K M

M L

K M M L

K M L

1

2

=

=
4

	 II. yargı doğru olabilir.

	
( )

( )

d V V t

d V V t

–

–

K M

L M

1

2

=

=
4  

(VK – VM) > (VL – VM) olduğu-
na göre, d1 = d2  olur.

	 III. yargı yanlıştır.
CEVAP B

12.

	

hız

zaman

V

0

–V

K

L

	 Grafiklere göre,  K  aracı +x  yönünde,  L  aracı  –x  
yönünde hareket etmektedir. Araçların  t = 0  anın
daki konumları bilinmediğinden, yalnızca araçların 
birbirlerine göre, hızlarının zıt yönlü ve hareket 
yönlerinin zıt olduğunu kesinlikle söyleyebiliriz. 

CEVAP A
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1. 

 K L M N O P R S

VX

VY

d

 Her bir bölme mesafesi d olsun.
 X aracı için: 4d = VX.t1

 Y aracı için: 2d = VY.t1  olduğuna göre; .
V

V

olur2

Y

X
=

 Y aracı K den, X aracı S den harekete başlayınca 
aldıkları yollar dY ve dX olsun.

 

XY

K L M N O P R S

VXVY

dY dX

 
dX + dY = 7d

 
. .

.
.

d V t V t

d V t
d d olur

2

2
X X Y

Y Y
X Y

2 2

2

= =

=
=4

 

 2dY + dY = 7d & .d d olur
3

7

Y
=

 Araçlar M-N arasında karşılaşır.
CEVAP C

2.

 

konum

zaman

x

0

–x

t 2t 3t

 0 - 2t  ara lı ğın da araç  –x  yö nün de sa bit  V  hı zıy la 
git miş tir.  

 I. yargı doğrudur. 
 2t  anında araç yön değiştirmiştir. 
 II. yargı doğrudur. 
 2t - 3t  ara lı ğın da araç  +x  yö nün de sa bit  V  hı zıy-

la git miş tir. 
 III. yargı yanlıştır. 

CEVAP B

3. Gra fik le re gö re,  0 - t konum

zaman

x

0

–x

t

K

L

  
ara lı ğın da K ve L 
araç la rı ay nı yön de 
ve eşit hız lar la ha re-
ket et miş ler dir. 

 I. ve II. yar gı lar doğ-
ru dur. 

 0 - t  ara lı ğın da  K ve L araç la rı ara sın da ki uzak lık 
hep ay nı kal mış tır ve  x  ka dar dır. 

 II I. yar gı doğ ru dur. 
CEVAP E

4. Hız-zaman grafi-

•

•

hız

V

0
zaman

•
2t

K

L

•

•
t

2V

•–V

x/2

x/2

x/2x/2

x/2

ğinde doğrunun al-
tındaki alan hare-
ketlinin yer değiştir-
mesini verir. t anın-
da K ve L nin aldık-
ları yollar;

  

x
x

x
x

x
x x

x

2

3

2

2

3

2
–

K

L

T

=

=

= =

 olur. Grafikte görüldüğü gibi, 2t anında araçlar ara-
sındaki uzaklık 2x olur.

CEVAP C

5.

 

K
L

MVM

VL

VK

d d

Oı

O

 Şekile göre araçlar  L ve M  araçlarının ilk konum-
ları arasında bir yerde  OOı  hizasında aynı hizaya 
gelirler. 

 Buna göre,   VK > VL  dir. 
 I. yargı kesinlikle doğrudur. 

 VL ve VM  hızları için kesin birşey söylenemez. 
 II. yargı için kesin birşey söylenemez. 

 VK > VM  dir. 
 III. yargı kesinlikle doğrudur. 

CEVAP D
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6.

	

	

L

K

X treni

Y treni4d

2d
VX

VY

	 Her bir bölme uzunluğu d olsun.
	 Trenlerin uçları t1 süre sonra KL doğrultusunda 

karşılaşsın.
	 2d = VX.t1 ve 4d = VY.t1 olduğuna göre, VY = 2VX 

olur.
		  ,X = VX.t

		
,

2

Y  = VY.t 

	 eşitlikleri taraf tarafa oranlanırsa,

		
.

.
,

,

V

V

V

V

olur
2 2 2 4

1

Y

X

Y

X

X

X
= = =

CEVAP A

7.

	

KL MP NR

V1 V2 III

	 Atletler ilk kez  N noktasında yan yana geldiklerine 
göre,  V1 = 3V  ise  V2 = 2V  dir. Buna göre, atletler 
ikinci kez  L  noktasında yan yana gelirler. 

CEVAP B

8.	 Araç –x konumundan +x konumuna doğru +x yö-
nünde hareket etmiştir.

	 I. yargı yanlıştır.
	 0-t arasında yer değiştirme;
		  D

¨
x1 = 

¨
xson – 

¨
xilk

		  = 0 – (–x)
		  = x
	 t-2t arasında yer değiştirme;
		  D

¨
x2 = 

¨
xson – 

¨
xilk

		  = x – 0
		  = x olur.
	 II. yargı doğrudur.
	 Aracın 0-2t zaman aralığında hızı sabittir.
	 III. yargı yanlıştır.

CEVAP D

9.

	

	

VK

VM

VL L

K

M

	İ lk önce K ile L araçları karşılaştıklarına göre, 
		  VK > VM olur.
	 I. yargı kesinlikle doğrudur.
	 K ile L araçlarının hızları ile, M ile L araçlarının 

hızlarını karşılaştıramayız.
	 II. ve III. yargılar için kesin birşey söylenemez.

CEVAP A

10.

	

K

L

4,
V

,

,

VK

		  xK – xL	= 4, + , + ,  

		  8, – xL	= 6, 

		  xL	= 2,  olur. 

	     .

.

.

,

,

V t

V t

V V olur

8

2

4

K

K

=

= CEVAP C

11.	 0 - 2t  aralığında  K
konum

zaman

3x

2x

0
2t

K

L

t

  
aracı (–)  yönde sabit 
hızla, L aracı  (+) yön
de sabit hızla hareket 
etmiştir.  

	 I. yargı yanlıştır. 
	 II. yargı doğrudur. 
	 2t  anında araçlar ara-

sındaki uzaklık  2x tir. 
	 III. yargı doğrudur. 

CEVAP E

12.	 Araçlar  +x  yönün-
konum

zaman

2x

x

0

–x

t 2t

K

L

deaynı hızla hareket 
etmişlerdir.  

	 I. yargı doğrudur. 
	 0 - 2t  aralığında  K ve 

L araçları arasındaki 
uzaklık aynı kalmış ve 
x kadardır. 

	 II. yargı doğrudur. 
	 2t  anında  K ve L  

araçları arasındaki 
uzaklık x kadardır.  

	 III. yargı doğrudur. CEVAP E
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1. 

 

  

/ .

V
t

x

x x x

x

m s olur

20

3

30

2

10

6

60

1

60

1

60

1

1

3

60

20

ort

D

D
=

=

+ +

=

+ +

=

=

CEVAP C

2.

 

K
VK

L
VL

M
VM

x x x

 
t
t

2
1

2

1 =  olduğuna göre t1 = t ise t2 = 2t olur. 

 K aracı L ve M yi yakaladığından VK > VL ve                

VK > VM dir. K aracı L yi t saniyede M yi 2t saniye-

de geçtiğinden VL = VM olmalıdır.

 II. yol:

 t1 saniye sonra K ile L yan yana geldiklerine göre,

  x = (VK – VL) t1 ... (1)

 t2 saniye sonra K ile M yan yana geldiklerine göre,

  2x = (VK – VM) t2 ...(2)

 (1) ve (2) eşitlikleri taraf tarafa oranlanırsa,

         
( )
( )

. .

x
x

V V t
V V t

V V
V V

V V olur

2

2
1

2
1

–
–

–
–

K M

K L

K M

K L
L M

2

1

&

=

= =

 K nin hızı en büyük olacağından  VK > VL = VM olur.

CEVAP A

3.

 

.......

.......

tünel

K

A B

V

L
V

 K  tre ni nin bo yu ve tü ne lin bo yu için ke sin bir şey 
söy le ne mez. 

 I. yar gı için ke sin bir şey söy le ne mez. 

 L  tre ni nin bo yu ve tü ne lin bo yu için ke sin bir şey 
söy le ne mez. 

 II. yar gı için ke sin bir şey söy le ne mez. 

 L  treninin boyu,  K  treninin boyundan uzundur. 

 II I. yar gı için kesinlikle doğrudur. 

CEVAP C

4. 

 

. . .

/ .

V
t

x

V

V

V

V km h olur

100
1 3 4

80 1 120 3 4

800 440 4

360 4

90

ort

3

3

3

3

D

D
=

=
+ +

+ +

= +

=

=

¨ ¨

CEVAP B
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5.

	

X otorayı

d1

X otorayı

d2

Y otorayı Y otorayı

t=0 anındaki konumlar t  anındaki konumlar
Şekil - I Şekil - II

	 X  otorayının boyu  3 bölme
	 Y  otorayının boyu  4 bölmedir. 

	 d1 ve d2  doğruları arasındaki uzaklık  18 bölme 
olduğuna göre,  t  sürede  X ve Y  otoraylarının 
aldıkları yollar, 

		  xX = 18 + 3 = 21 bölme

		  xY = 18 – 4 = 14 bölme  olur. 

	 Otorayların aldıkları yollardan, 

		  xX = VX . t = 21

		  xY = VY . t = 14   olur. 

	 Bu iki eşitlik taraf tarafa oranlanırsa hızları oranı, 

		  .
V

V

olur
14

21

2

3

Y

X
= =  

CEVAP C

6.

	 A

B
C

D

•

•

•

•
Dx

x1=20m

x2=80m

x3=40m

	 Cisim A dan D ye gelirken yer değiştirme miktarı 
Dx,

		  Dx2 = (x1 + x3)2 + x2
2

		  Dx = ( )20 40 802 2+ +

		  = 100 m olur.

	 Cismin hızı, V = 
t

x

D

D  = 
10

100  = 10 m/s  dir.

	 A-D arasında cismin sürati,

		  Vsürat = 
t

x x x
1 2 3
+ +

 = 
10

20 80 40+ +  = 14 m/s

	 olarak bulunur.

CEVAP D

7.

	

K L

2, ,

3V V

5,

	 K  aracının  L  yi geçme süresi, 

		  (VK – VL) . t	= 2, + 5, + ,

		  (3V – V) . t	= 8, 

		  t	= .
,

V
olur4

	 K  aracının yere göre aldığı yol, 
		  xK	= VK . t 

			  = 3V . 
,

V

4

			  = 12,  olur. 
CEVAP B

8.	 Konum-zaman grafiğinde doğru ya da eğri t 
ekseninden uzaklaşıyorsa hareketli bulunduğu 
noktadan uzaklaşmakta, t eksenine yaklaşıyorsa 
bulunduğu noktaya yaklaşmaktadır.

	 I aralığında araç t = 0 anında bulunduğu konum-
dan uzaklaşmaktadır.

	 II aralığında araç t = 0 anında bulunduğu konuma 
yaklaşmaktadır.

	 III aralığında araç t = 0 anında bulunduğu konum-
dan uzaklaşmaktadır.

CEVAP D

9.

	

x

–x –x

+x +2x

hız

zaman
t 2t 3t

–V

V

0
4t 5t

	

	 K L M N O P R

•
–x +xx

2x

	 x = Vt
2

 olur ise V.t = 2x olur.

	 0-5t zaman aralığında hareketlinin aldığı toplam 
yol,

	 ∆x = x – x – x + x + 2x = 2x olur.
	 Araç 5t anında M noktasında olur.

CEVAP A

E
S

E
N

 Y
AY

IN
LA

R
I



KUVVET VE HAREKET 143

10.

	

,

3V

2V

V

K

L

M

	 Karenin bir kenarına  ,    diyelim. 

	 M nin L yi geçme süresi, 

		
, , ,

t
V V V2

2

–
=

+
=

	 K nin M yi geçme süresi, 

		

.

, , ,

,

,

t
V V V

t

t

V

V

t t olur

3 2

2 3

2

3

2

3

–

›

›

›

+
= =

=

=

CEVAP A

11.

	

konum

zaman

x

0

–x

t 2t 3t

III III

	 I  aralığında hareketli  t = 0  anında bulunduğu 
konumdan uzaklaşmaktadır. 

	 II  aralığında hareketli  t = 0  anında bulunduğu 
konuma yaklaşmaktadır. 

	 III  aralığında hareketli  t = 0  anında bulunduğu 
konumdan uzaklaşmaktadır. 

CEVAP D

12.

	

	

	

V

2V

2, ,

2V

2,

,

V

2V

2,

,

V

Şekil-III

Şekil-I Şekil-II

	 Şekil-I deki araçların birbirini geçme süresi: t1

		  3, = (2V + V).t1 & t1 = 
,

V

	 Şekil-II deki araçların birbirini geçme süresi: t2

		  2, = (2V – V).t2 & t2 = 
,

V

2

	 Şekil-III teki araçların birbirini geçme süresi: t3

		  2, = (2V – V).t3 & t3 = 
,

V

2

	 Bu durumda; t2 = t3 > t1 olur.
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